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INnspecao
de etiquetas

VISAO ARTIFICIAL

O Label Checker da SICK é um sistema de controlo
de qualidade compacto, multifuncional e descompli-
cado, desenhado para inspecdo de etiquetas, focado
especialmente no reconhecimento Gtico de carateres
(OCR). O sistema melhora a produtividade efetuando
multiplas inspecdes em simultaneo, assegurando re-
sultados de elevada qualidade.

SICK

Sensor Intelligence,

www.ffonseca.com/sick
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F.Fonseca apresenta solucao para
integracao em AGVs e outros
veiculos moéveis da Techman Robot
F.Fonseca, S.A.

Tel: +351 234 303 900 - Fax: +351 234 303 910
ffonseca@ffonseca.com - www.ffonseca.com

[Ei /FFonseca.SA.Solucoes.de Vanguarda

A série mével TM-M da Techman Ro-
bot, composta pelas versées TM5M-700,
TM5M-900, TM12M-1300 e TM14M-1100,
sao alimentados a 20-60V DC, tornando-
-0s compativeis com a maioria das mar-
cas de AGVs e outros vefculos moveis.
Através do uso dos “TM — Landmark’, os
robots moveis podem orientar-se num
espaco 3D, como uma sequéncia de da-
dos automatica, para servir varias maqui-
nas. Isto permite que os TM-M possam
operar entre duas ou mais posicoes sem
problemas.

Com a aposta nesta série mével, com
sistema de visdo integrada a Techman
oferece aos clientes uma solugdo com-
pleta que permite maior versatilidade e
proporciona solucdes de automagao de
elevada performance para a producao
industrial.

Esta série apresenta como princi-
pais caracteristicas a alimentacdo DC de
20VDC a 60VDC a visao integrada que
através do uso do “TM — Landmark” per-
mite ao robot orientar-se num espaco 3D,
encontrando-se disponivel nas versoes
TM5M-700, TM5M-900, TM12M-1300 e
TM14M-1100. Simplicidade, inteligéncia
e seguranca sdo as vantagens absolutas
desta solugdo. Simplicidade ao nivel de
sistema de interface de utilizador revo-
luciondrio e de facil de implementacao,
inteligéncia com o sistema de visdo in-
tegrado (mestre em viséo robdtica) e a
seguranca adequada aos requisitos das
normas 1IS010218-1 & ISO/TS15066.

A série mével TM-M da Techman Ro-
bot é indicada para diferentes aplicacbes

que passam, entre outras, pela logistica,
manuseamento, paletizacdo, rebarba-
gem e industria eletrénica.

robética n Noticias da iNdUStria
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F.Fonseca apresenta o novo
Automato FX5UJ da Mitsubishi
Electric

F.Fonseca, S.A.

Tel.: +351 234 303 900 - Fax: +351 234 303 910
ffonseca@ffonseca.com - www.ffonseca.com

Ei /FFonseca SA.Solucoes.de.Vanguarda

Ha cerca de 5 anos foi lancado o PLC
compacto modelo FX5U, que veio revo-
lucionar a automagao dentro da gama de
PLC's compactos. Em 2020, a Mitsubishi,
no intuito de complemento de gama
para aplicacdes mais simples, lancou o
novo FX5UJ.

A Série FX5UJ resultou do desenvol-
vimento de um PLC com performance
semelhante ao FX5U, desenhado para
aplicagdes mais simples, para uma solu-
¢ao economicamente mais vantajosa. O
FX5UJ mantém as caracteristicas de base
do FX5U, que o mantém numa gama
avancada de processamento, com um
processador muito mais rdpido que o seu
antecessor e com protocolo de comuni-
cacdo CC-link IE Field Basic de base com
velocidade de 100Mbps.

Este autémato oferece uma solucéo
de performance satisfatoria, de valor ra-
zodvel, capaz de suportar aplicacdes ja
um pouco avancadas e de alguma di-
mensao. Incorpora fungdes integradas,
tais como contadores de alta velocidade,
saidas por impulso para tarefas de posi-
cionamento de alta performance, uma in-
terface Ethernet que permite aceder-lhe

remotamente e mais simples de configu-
rar utilizando a plataforma de configura-
¢ao mais recente GX Works3.

Este modelo da Mitsubishi Electric
integra caracteristicas impares, desenha-
do para substituir o ja conhecido FX3G,
que apesar de necessitar de uma con-
versdo de software, ¢ 100% compativel
com a nova ferramenta de configuracéo
GXWorks3, permitindo uma atualizacdo
dos sistemas e das suas funcionalidades.
|deal para ser integrado em aplicacdes
de exigéncia elevada ao nivel de proces-
samento, apresentando-se como uma
ferramenta fundamental para controlar
qualquer maquina.
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Gestor de Produto Seguranca da F.Fonseca S.A.
Fonte artigo online: http://www.revistatope.com/222

Artigo adaptado por

Tiago Carvalho
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Solucoes de seguranca
para colaboracao inteligente
homem-robot

Figura 1.

A colaboracdo Homem-robot (CHR)
surge da necessidade de homens e
maquinas automatizadas partilharem
simultaneamente um mesmo espaco.
Impulsionado pela IndUstria 4.0, este
modelo de colaboracdo promete pro-
cessos de trabalho com um elevado
grau de flexibilidade, méxima disponibi-
lidade e produtividade da instalagéo, as-
sim como elevada eficiéncia econdmica.
Para este novo desafio é necessério uti-
lizar a melhor tecnologia de seguranca
em cada aplicagdo de modo a garantir
uma colaboracdo Homem- robot sem
problemas.

Um dos grandes temas da Industria
4.0 é a flexibilizacdo dos processos de
trabalho; esta flexibilizacdo, em casos
extremos, pode chegar a fabricacdo de
produtos Unicos num contexto industrial
de producdo em massa. Nas fabricas in-
teligentes deste tipo, em que produtos e
processos se fundem com tecnologias de
comunicagéo e informagdo modernas,
s&o usadas maquinas cada vez mais inte-
ligentes e, consequentemente, mais au-
tonomas. Paralelamente, a producéo in-
dustrial regista um aumento significativo

de interacdo entre o homem e a maqui-
na, ja que a combinacdo das capacidades
humanas com a dos robots permite varias
vantagens de produgdo tais como otimi-
zacdo do trabalho, melhoria da qualida-
de e melhor relagdo custo-eficacia. Ao
mesmo tempo, as maquinas autébnomas
e, especialmente, as que interagem com
o homem, requerem conceitos de segu-
ranca que flexibilizem os processos de
producao de forma eficaz.

INTERAgi\O HOMEM-ROBOT: UMA
QUESTAO DETEMPO E ESPACO
Com a chegada da Industria 4.0, a intera-
cdo colaborativa entre pessoas e maqui-
nas passou a ser o foco da automatizagao
industrial. Antes, até 90 por cento das in-
teracdes eram regidas por dois cenérios:
coexisténcia e cooperacdo. Neste con-
texto, 0 tempo e 0 espago sdo parame-
tros basicos da interacéo.

Uma situacdo de trabalho em que
o0 homem e a maquina permanecam
ao mesmo tempo durante a interacéo
em zonas coincidentes denomina-se
coexisténcia.

Figura 2. Coexisténcia.

Um exemplo tipico de coexisténcia se-
ria uma zona de alimentacdo de pecas
com mesa giratdria e uma cabina robo-
tizada. O homem e a maquina trabalham
ao mesmo tempo em dreas vizinhas
cuja zona de separagdo se supervisio-
na, por exemplo, com uma barreira de
seguranca.

Figura 3. Cooperacao.

Numa interacdo em que o utilizador e
a maquina partilham uma zona de tra-
balho comum, mas trabalham nela em
tempos diferentes, estamos perante um
cenario de cooperagdo. Uma situacéo
de trabalho deste tipo seria, por exem-
plo, uma zona de transferéncia de um
robot de montagem. Um operador co-
loca as pecas numa mesa de trabalho
ao mesmo tempo que, por exemplo, um
scanner de seguranga com Vvarios cam-
pos de protecédo simultaneos deteta o




operador e reduz a velocidade do robot
ou detém o movimento potencialmen-
te perigoso.

No marco da IndUstria 4.0, uma ter-
ceira forma de interacdo toma cada
vez mais protagonismo: a colabora¢do
homem-robot. Neste tipo de interacdo,
ambos (homem e robot) partilham simul-
taneamente a mesma zona de trabalho.
Um exemplo é uma plataforma mével
com um robot que manobra as pecas
num transportador ou palete e, depois
de as transportar a uma estacéo de tra-
balho, apresenta-as e entrega-as ao ope-
rador ali presente. Nestes cendrios de co-
laboracdo ndo sdo suficientes as solu¢oes
de seguranca classicas para coexisténcia
e cooperagao; neste caso, as velocidades
e rotas dos robots terdo que ser monito-
rizadas, limitadas e, se necessario, detidas
em funcao do grau de perigo real, o que
faz com que a distancia entre homem e
robot se converta no parametro decisivo
de seguranca.

A ANALISE DE RISCOS COMO
PONTO DE PARTIDA, TAMBEM

NOS “COBOTS”

Nenhuma colaboracdo homem-robot
é igual a outra, pelo que é necessario
realizar uma andlise de riscos individual
para cada aplicacdo CHR, mesmo na si-
tuacdo em que o robot utilizado tenha
sido desenvolvido expressamente para
interagdo com o homem. Estes robots,
rebatizados de “cobots’, apresentam ca-
racteristicas de seguranca intrinseca. Adi-
cionalmente, o espaco de colaboragdo
estd sujeito a um conjunto de requisitos
bésicos, tais como garantir as distancias
minimas de seguranca a zonas limitro-
fes, permitindo evitar entalamentos, por
exemplo.

A base normativa para a seguranca
funcional das aplicacbes CHR baseia-se,
por um lado, em normas gerais como a
IEC 61508, a IEC 62061 ou a ISO 13849-
1/-2; por outro lado, deve ter-se em
conta a norma ISO 10218-1/-2 relativa a
seguranga para robots industriais e, es-
pecialmente, a especificacdo técnica ISO
TS 15066 sobre robots colaborativos. Os
integradores de sistemas robdticos de-
vem ndo s& comprovar que as medidas
de construcdo previstas pelo construtor
do robot estdo em conformidade com
as normas e funcionam corretamente,
como também ter em conta os possiveis

perigos ou riscos residuais. Neste aspeto,
deve realizar-se uma analise de riscos do
sistema roboético, as suas sequéncias de
movimento e zona de colaboracdo pre-
vista, segundo a EN ISO 12100, com o fim
de extrair dos resultados de dita anélise
as correspondentes medidas de seguran-
¢a, nomeadamente e por exemplo, a im-
plementacdo do modo de colaboracdo
adequado, segundo a ISO/TS 15066.

MODOS DE FUNCIONAMENTO
DE SEGURANCA DOS SISTEMAS
ROBOTICOS COLABORATIVOS

Figura 4. Colaboracao.

Segundo esta especificacdo técnica é
possivel diferenciar quatro modos de
funcionamento colaborativo. O modo
"Paragem de segurangca monitorizada”
detém o robot para interagir com o
homem; no modo “Guiamento manual"
garante-se a colaboragdo entre homem
e robot guiando o robot manualmente
e de forma consciente com velocida-
de segura reduzida. No terceiro modo
de colaboracéo - “Limitacdo de forca e
poténcia” - a seguranca requerida é al-
cangada reduzindo a forga, poténcia
e velocidade do robot (por exemplo
usando fungodes de limitacao disponibi-
lizadas pelo controlador de seguranca)
a um limite de carga biomecanico que
garanta a inexisténcia de risco ou lesao
do operador, independentemente de o
contacto fisico entre o robot e homem
estar previsto ou nao.

O quarto modo de colaboragéo
denominado “Supervisdo da velocidade
e distancia” adquire todo o seu sentido
nos cenarios de trabalho em que se re-
quere uma grande flexibilidade, ou seja,
no ambito da IndUstria 4.0 e nos proces-
sos de producao das fébricas inteligen-
tes. Este modo baseia-se na superviséo

continua da velocidade e rota do robot,
adaptando-as de forma continua, sendo
que o robot reduz a velocidade, para
ou modifica a sua rota se necessario.
Quando a distancia entre o operador e
a maquina é superior a distancia mini-
ma, O sistema robodtico pode continuar
automaticamente 0s movimentos com
a velocidade e as rotas habituais. Assim,
a produtividade do robot restabelece-se
imediatamente.

SEGURANCA FUNCIONAL

PARAA COLABORAQI:\O
HOMEM-ROBOT: EXPERIENCIA,
GAMA DE PRODUTOS

E IMPLEMENTACAO

Entre os modos de colaboracéo especi-
ficados na Norma ISO/TS 15066, o modo
de Supervisdo da velocidade e distancia
é 0 que oferece as maiores perspetivas
em aplicacbes de colaboragdo homem-
robot. Neste modo e nos cenarios tra-
dicionais ainda predominantes de coe-
xisténcia e cooperagao, é claro que os
sensores e controladores de seguranca
enfrentam novos desafios para garantir
que a colaboracdo entre homem- robot
se desenrolard sem contratempos. A este
facto hd que adicionar que os requisitos
de seguranca da zona de trabalho co-
mum s3ao tanto maiores quanto maior
seja o grau de colaboragdo das futuras
situacoes de trabalho.

A colaboracdo homem-robot repre-
senta atualmente uma pequena per-
centagem de todas as aplicagdes com
interacdo  homem-maquina. Indepen-
dentemente da interacdo necessaria
— coexisténcia, cooperacdo ou colabo-
racdo — os sensores de seguranca tais
como barreiras, scanners ou camaras de
seguranca revelam-se uma parte vital da
solucdo, permitindo ao robot desempe-
nhar as fungoes para as quais foi proje-
tado mantendo a seguranca das pessoas
que com ele interagem. As solugdes
inovadoras para a seguranca funcional
das aplicacées robdticas, podem contri-
bui para aumentar de modo significativo
esta percentagem num futuro proximo.

Nao se sabe ainda se o futuro serd
predominantemente colaborativo, ou
ndo. Porém, fruto das mais-valias que a
colaboracédo aporta, temos que estar pre-
parados para esta evolugdo, mantendo
categoricamente a seguranca do bem
mais precioso — as pessoas.

robética ﬂ doffier fobre ropéticd coldbordtivd
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F.Fonseca apresenta solucao
de inspecao de etiquetas Label
Checker da SICK

A etiquetagem precisa de produtos é essencial para assegurar a
qualidade global do processo. O sistema de controlo de qualidade
Label Checker é a escolha certa para este tipo de inspecéo. Verifica as
inUmeras caracteristicas da etiqueta, assegurando que o processo de
etiguetagem corre calma e eficientemente. Isto resulta numa elevada
produtividade e qualidade de produto.

O Label Checker é um sistema de con-
trolo de qualidade compacto, multi-
funcional e descomplicado desenhado
para inspecdo de etiquetas, focado es-
pecialmente no reconhecimento &ético
de carateres (OCR). O sistema melhora
a produtividade efetuando multiplas
inspecdes em simultaneo, assegurando
resultados de elevada qualidade. Gracas
as ferramentas avancadas, nao se limi-
ta a ler e verificar textos impressos, ou a
leitura de codigos de barras/cédigos 2D,
mas também verifica a posicado correta

da etiqueta, presenca de pictogramas e
qualidade de impressdo. Adicionalmen-
te, o Label Checker permite filtrar as ima-
gens, segmentar carateres sobrepostos
e calibrar as imagens assegurando um
funcionamento fidvel, mesmo em aplica-
¢cOes exigentes.

CARACTERISTICAS
OCR, cédigos 1D e 2D: leitura, reco-
nhecimento, validagao, verificagdo;

- Inspec¢des adicionais: comparacao de
padrées, medicdo de extremos, con-
tador de pixéis, inspecdo de blobs,
localizador de objetos, verificacéo da
qualidade de impressao;

Teach-in de novas fontes simplificado;
Gama ampla de lentes e iluminagao;
- Interface utilizador via web-browser.

VANTAGENS
Sistema compacto tudo em um;
Multifuncional gracas a combinacéo
de varias inspecoes;

- Elevada fiabilidade gracas a utiliza-
cao de algoritmos baseados em deep
learning;

- Configuragdo simples via interface
web;

- Desenho dtico flexivel e iluminacéo
de elevada poténcia, permitindo
adaptacdo ideal a cada aplicagao;

- Corpo robusto, ideal para ambientes
agressivos;

- Mdltiplos programas e comutacdo
de trabalhos.

INDUSTRIAS

- Alimentar e bebidas;

- Automovel e part suppliers;
- Bensde consumo;

-+ Eletrénica e solar;

- Embalamento;

- Farmacéutica e cosmética;

- Retalho e armazenamento. !
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TM-M ideal para integracao
em velculos moveis

CONTROLO

0s robds TM-M sdo alimentados a 20-60V DC, tornando-os compativeis
com a maioria das marcas de AGVs e outros veiculos méveis. Através
do uso dos “TM - Landmark”, os rob6s méveis podem orientar-se num es-
paco 3D, como uma sequéncia de dados automatica, para servir varias
maquinas. Isto permite que os TM-M possam operar entre duas ou mais
posicdes sem problemas.

ROBOT

www.ffonseca.com/techman-robot



F.Fonseca apresenta novos
monitores SPC-815/821 com botoes
fisicos frontais e IP66 total

da Advantech
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O SPC-800 ¢ um HMI montado num
brago que pode ser integrado numa
unidade de extensdo que suporta 0s
botdes de pressao da série RAFI FS22+.
Projetado para suportar diversos padroes
de montagem industrial, como CP 40
(Rittal) e CS-480 (Bernstein), o SPC-800 é
um HMI versétil que pode ser instalado
numa variedade de fabricas e maquinas
inteligentes.

Este monitor da Advantech incor-
pora um processador Intel® Core ™ i3-
-6100U de 2,3 GHz que oferece desem-
penho grafico avancado para facilitar a
realizagcdo de aplicativos de loT de cam-
po. Além disso, com a incluséo de uma
tampa de E/S, todos os cabos podem ser
ocultados para uma aparéncia organiza-
da einstalacdo simplificada da cablagem.
Possui uma tela widescreen 16:9 para mais

produtos e tecNologias

robéticd
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espaco de trabalho com o controlo multi
toque P-CAP para diferentes aplicacoes,
como aumentar ou diminuir o zoom, ou
até mesmo por razdes de seguranca para
controlar uma maquina com as duas
mé&os a0 mesmo tempo. Incorpora bo-
tées da série RAFI FS22+ para uma opera-
¢ao mais intuitiva e botdo de paragem de
emergéncia incluidos no painel frontal.
Este HMI também é equipado com uma
estrutura sem silicone que oferece pro-
tecdo total com classificacdo IP66 contra
agua e poeiras.

Estes novos modelos SPC-815/821
sédo adequados para aplicacdo em qual-
quer tipo de industria que necessite de
um HMI para controlar um robot, uma
maquina ou um processo industrial.
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F.Fonseca apresenta nova série
TRB2 de gateways industriais M2M
da Teltonika

F.Fonseca, S.A.

Tel:+351 234 303 900 - Fax: +351 234 303 910

ffonseca@ffonseca.com - www.ffonseca.com
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Cemussems

|
TRB255 CEMZ

A familia TRB é uma série de gateways loT
GSM projetada para solucdes industriais
avancadas, em que um Unico dispositivo
requer conectividade. Dependendo do
modelo, os dispositivos TRBxxx vém com
uma porta Ethernet, RS232, RS485 ou um
bloco de conectores de entrada/salda.

O novo gateway TRB245 M2M LTE
Cat 4 industrial multifuncional, equipado
com multiplas entradas/saidas, interfaces
RS232,RS485 e Ethernet, permite que este
dispositivo seja utilizado universalmente
em aplicativos M2M. Além disso, apresen-
ta-se como um gateway GSM industrial
com vdrias op¢des de conectividade LP-
WAN, sendo também muito flexivel, pois
vem equipado com interfaces Ethernet,
Série (RS232 + RS485) e varias entradas/
safdas. Permite comunicacado NB-loT, LTE
Cat-M1 e é compativel com o EGPRS (2G).
Devido as varias opcdes de conectividade
GSM, o gateway oferece uma forma esca-
ldvel e econdmica de atualizar uma vas-
ta infraestrutura ou implementar novos
projetos de conectividade M2M de longa
duracéo. Por fim, a tecnologia de posicio-
namento de localizacdo (GNSS) e a fun-
cionalidade Dual-SIM, juntamente com a

robética H produtos e tecNologias
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compatibilidade com o sistema Teltonika
Remote Management, garantem que a
sua infraestrutura ndo é apenas conecta-
da de forma segura, mas também facil de
monitorizar e controlar.

Esta nova série de gateways indus-
triais da Advantech é indicada para apli-
cacdo em diversas areas/setores, desde
da abrangéncia das cidades inteligentes,
a empresas de ramo tercidrio, energia,
servicos publicos, industria, automacao
e transportes.
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