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SOLUCOES DE VANGUARDA

serie RH-F
CONTROLO

Velocidade e precisdo sdo alcancadas com um
braco altamente rigido e equipado com a mais
recente tecnologia de controlo de servos.

Os robds RH-F estdo preparados para uma ampla
gama de instalacdes tanto na indudstria alimen-
tar como na farmacé@utica onde se encontram as
mais exigentes operacdes de alta velocidade.

MITSUBISHI
ELECTRIC

Changes for the Better

www.ffonseca.com/mitsubishi-electric
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F.Fonseca apresenta novo catalogo
formacao 2018

F.Fonseca, S.A.

Tel:+351 234 303 900 - Fax: +351 234 303 910
ffonseca@ffonseca.com - www.ffonseca.com

Ei/FFonseca.SA.Solucoes.deVanguarda

Todo otrabalho deformacédo da FFonseca
é orientado, Unica e exclusivamente, para
a satisfacdo das organizacdes que lhes
confiam o desenvolvimento pessoal e
profissional dos seus colaboradores. F,
por isso, grande a responsabilidade de
formar e ensinar. O que fazem pode e
deve ter um impacto positivo na produ-
tividade e rentabilidade de profissionais
e empresas.

As constantes melhorias que imple-
mentam nas acdes que promovem, 0s
Nnovos parceiros que procuram e os no-
vos meios pedagdgicos que adquirem,
reforcam esse compromisso. Prova disso
o nlmero de novas acdes que promo-
vem relativamente a 2017: sdo quase
40% do novo catdlogo formagao 2018,
comprovando a irrequietude e vitalida-
de que tanto os carateriza. Este trabalho
é fruto de muito envolvimento e grande
dedicacdo de todos os que integram
a equipa, colaboradores da FFonseca
e parceiros externos, mas resulta tam-
bém da essencial colaboracao dos seus
formandos e as suas organizagdes que
continuamente |hes transmitem as suas

necessidades e expectativas. Peca o seu
catalogo gratuitamente através do email,
formacao@ffonseca.com ou faga o down-
load da versao digital em www.ffonseca.
com/downloads.

robéticd n Noticias da iNdUstria
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Sensores e a sua tecnologia

1.INTRODUCAO

A afirmacao intemporal “jd nada é como
era antigamente!” ndo podia ser mais
apropriada quando pensamos na tec-
nologia e na sua evolugédo ao longo dos
Ultimos anos. Com a modernizacéo, as
maquinas e 0s processos na industria
tém-se tornado cada vez mais pode-
rosos. Isto tem sido alcancado através
de inovacdes em todos os niveis da
tecnologia de automacao, incluindo os
plc’s, controladores de rede e sensores/
atuadores.

2. 10 LINK-AVANGCO

NA COMUNICACAO AO NIVEL

DO SENSOR

Vérios fabricantes uniram forcas e desen-
volveram o protocolo de comunicacéo
designado por 10-Link, para tentar ul-
trapassar um ultimo obstaculo (“unidire-
cionalidade” na comunicacdo) e permitir
uma comunicacdo continua e bidire-
cional entre um sensor standard e um
controlador.

Durante o desenvolvimento deste
protocolo, de modo a salvaguardar inves-
timentos, foi dado particular énfase em
conseguir uma maior compatibilidade
com a tecnologia existente. Consequen-
temente, os sensores |O-Link podem ser

ligados a mddulos 10 existentes. E sen-
sores que ndo tém tecnologia IO-Link
integrada podem ser ligados a um mo-
dulo 10-Link. As ligagcdes entre o sensor
e 0 médulo sdo mantidas como ligagdes
ponto-a-ponto. Estas sdo efetuadas atra-
vés de um cabo de 3 fios, ndo blindado,
standard utilizado atualmente em qual-
quer aplicagdo, ou seja, ndo requerem
nenhum cabo especial adicional.
Atualmente as ligagdes bindrias dos
sensores estdo estruturadas para trans-
mitir dados de um processo num Unico
bit. Para além do estado de saida em
tempo real, o 10-Link permite parame-
trizacdo, diagndéstico e comunicagéo. Por
exemplo, a comunicagdo pode ocorrer
durante o arrangue do sistema (modo de
comunicacdo COM1T com 4,8 kBaud) ou
continuamente (modo de comunica¢do
COM2 com 384 kBaud). Em qualquer
dos casos, sempre que se entenda, estes

Industrial Ethernet

Fieldbus

Communication

Communication

Remarks

24 volts
sensor dependent
ground

communication/
switching

sensores podem ser alterados para fun-
cionarem no modo binario (SIO).

A retrocompatibilidade com sen-
sores binarios standard é uma proprie-
dade essencial de um sistema IO-Link.
Isto significa uma salvaguarda de 100%
dos investimentos feitos e permite uma
migragao consistente para um sistema
|O-Link. Sensores inteligentes, também
designados por slaves 10-Link, aumen-
tam o desempenho do sistema através
do envio de informagao adicional, como
por exemplo diagndéstico, detecao de
erros e mensagens de alerta. A reducéo
dos tempos de paragem das maquinas é
uma consequéncia do envio e respetivo
tratamento destes dados.

3.VALOR DA COMUNICAGCAO

DOS SENSORES INTELIGENTES

NA INDUSTRIA

Com o surgimento da IndUstria 4.0 es-
tamos perante uma era de completa
digitalizagdo das maquinas, a qual s6 é
possivel se tivermos também sensores
inteligentes — eles sdo os olhos e ouvidos
das maquinas.

O sensor é o elemento mais basico e
comum em qualquer processo de auto-
macao, principalmente industrial.

As exigéncias para um comissio-
namento facil e rdpido e a capacidade
de parametrizar e diagnosticar remota-
mente levaram a criacdo dos sensores
“inteligentes”. Os sensores standard com
ligacdes 3 fios (alimentacdo e sinal bi-
nério de comutacdo) sao incapazes de
transmitir qualquer informacéo adicional
a um controlador, por exemplo, uma fo-
tocélula standard é incapaz de informar
a distancia a que estd a detetar o obje-
to ou o grau de contaminacao da lente.
Adicionalmente, os sensores standard




Sensores reforcados
rR" Desempenho superior do sensor
a4 para processos estaveis.

Comunicagao eficiente

Nv Flexibilidade e transparéncia no
| nivel mais baixo.

existentes sao sensores unidirecionais,
isto é o controlador ndo consegue comu-
nicar parametros para o sensor.

Um sensor inteligente, de uma forma
genérica, é constituido por um sensor,
um microprocessador e uma tecnologia
de comunicacdo. Este elemento basico
permite ao sistema recolher informacdes
e com base nas mesmas, executar tarefas.

Sensores que, no passado, estavam
essencialmente limitados a sinais de co-
mutacao (On /Off ou deteta/nao deteta)
ou a valores analdgicos, e que tinham um
papel passivo na industria, passaram a ter
um papel ativo com a integra¢do do pro-
tocolo de comunicagdo 10-Link.

O valor acrescentado da comuni-
cacéo do sensor depende, significativa-
mente, da qualidade e estabilidade dos
dados enviados.

Os sensores inteligentes sdo, atual-
mente, suportados em 4 premissas: de-
tecdo otimizada, comunicacdo eficiente,
diagndstico e tarefas inteligentes.

3.1. Detecao otimizada

Os sensores detetam automaticamente
falhas durante o seu funcionamento e so-
lucionam ativamente os problemas que
podem surgir. Estes ajudam ativamente
o instalador a encontrar o ponto ideal de
funcionamento a medida que eles séo
instalados. Muitos sensores inteligentes
oferecem vérios modos de operacao, in-
cluindo o ajuste manual de parametros
de detecao ou medicao, de modo a per-
mitir que eles se adaptem dinamicamen-
te as tarefas, conforme necessario.

.0

Resumindo, sensores inteligentes permitem:

- Ajuste e parametrizacao avangada;

- Modos de operacdo predefinidos
para aplicagdes exigentes;

Diagnésticos
@@ Niveis mais elevados de disponibilida-
e de gragas a manutengdo preditiva.

Tarefas inteligentes
'@ Informagdes por medida diretamente
. do sensor.

- Compensacao simples em caso de
falhas;
- Feedback sobre a instalacéo.

3.2. Comunicacao eficiente

Os sensores inteligentes sao coletores
de dados e analistas inteligentes. Eles
partilham esse conhecimento com o
meio envolvente através da interface
integrada I0-Link e em tempo real. Os
sensores inteligentes sdo sensiveis a to-
dos os tipos de comandos de controlo.
Por exemplo, podem receber conjuntos
de novos parametros em segundos.
Mesmo que um dispositivo esteja com
defeito, o conjunto de parametros uti-
lizados mais recentemente pode ser
transferido automaticamente do PLC
para o sensor de substituicao via IO-Link
(Plug&Play).

e

Resumindo,  sensores inteligentes

permitem:

- Comissionamento rapido e substi-
tuicdo Plug&Play do dispositivo com
configuragdo automdtica dos para-
metros do sensor;

- Transmissdo continua de dados

digitais.

3.3. Diagndstico

Os Sensores Inteligentes enviam notifi-
cacoes, de forma independente, se uma
operacao segura estiver em risco. Gragas
a manutencao preditiva podem ser cria-
dos horérios de manutencao flexiveis e
com base nas necessidades, ajudando
a reduzir os custos destes servicos. Se
surgirem problemas, a sua causa pode
ser facilmente determinada gracas a
opcdes abrangentes de visualizacéo,
evitando paralisagdes imprevistas do
sistema.

o

Resumindo, sensores inteligentes permitem:

- Autodiagnéstico do sensor durante a
configuragao e funcionamento;
Monitorizacdo dos principais para-
metros do processo.

3.4. Tarefas inteligentes

Nesta era do "big data" é importante nao
perder o foco do que realmente interessa.
Como tal s6 a informacao que realmente
interessa é gerada e interpretada pelos
sensores com capacidade de realizacdo de
tarefas inteligentes, as quais consistem na
capacidade do sensor conseguir proces-
sar diversos sinais de detecao ou medicéo,
ligando-os com sinais de outros sensores,
se necessario. Isto permite que haja uma
poupanca de tempo na avaliacdo dos da-
dos durante o controlo, acelera os proces-
sos das maquinas e permite que haja um
melhor desempenho e uma reducdo de
equipamentos adicionais desnecessarios.

O s®

Resumindo, sensores inteligentes permitem:
- Medicdo de velocidade e comprimento;
- Andlise de posicionamento;

- Contagem.

CONCLUSAO

A Industria 4.0 (ou a 4.2 Revolucéo Indus-
trial) ¢ uma realidade e, com ela, surge
a necessidade de garantir dados extre-
mamente precisos e fidveis. Os sensores
inteligentes séo um dos pilares desta re-
volugdo e permitem que os dados sejam
processados diretamente nos sensores,
0 que ird proporcionar uma transmissao
de dados mais répida e eficiente, com
beneficios para os processos, permitindo
uma monitorizacdo continua dos dados
desses mesmos processos, diagnostico
continuo do estado dos sensores, e a
sua substituicao Plug&Play, assim como
a reducdo do tempo de inatividade das
maquinas e das linhas de producéo.

REFERENCIAS BIBLIOGRAFICAS
https://blog.sick.com/de/en/

© wwwsickcom/es/en/
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Utiliza demasiados cabos na sua

instalacao?

Na industria sdo muitos os fatores que concorrem para que as
empresas sejam eficientes e se desenvolvam. Os tempos de paragem
sao certamente um dos fatores com mais influéncia na produtividade.
A sua reducao ao minimo possivel comeca no projeto da maquina ou

instalacao industrial. Muitas vezes relegados para segundo plano, os
cabos utilizados e a sua distribuicdo tem uma preponderancia que ndo

OS CABOS INDUSTRIAIS

E A SUA DISTRIBUICAO
INFLUENCIAM ASSIMTANTO

OS TEMPOS DE PARAGEM?
Sabemos que sim! E os tempos de para-
gem, motivados por uma escolha inade-
quada das cablagens industriais, podem
ter origem numa escolha deficiente do
tipo de cabo para o ambiente e aplica-
¢ao Ou na organizagao e comprimento
dos mesmos.

COMO IDENTIFICAR QUAL

O MELHORTIPO DE CABO PARA

A SUA APLICACAO?

Em primeiro lugar é muito importante
conhecer bem a aplicagdo e saber exa-
tamente a que ambiente estard sujeito
o cabo. Existem diversos tipos de cabos,
quer ao nivel do tipo de material, quer ao
tipo de ligagao.

E O COMPRIMENTO?
CONSEGUIMOS REDUZIR
SIGNIFICATIVAMENTE OS CABOS
DA INSTALACAO?
Sim é possivell Basta imaginar que é
necessario interligar vérios sensores a
um controlador. Se utilizar uma caixa
de distribuicdo/concentracéo de sinais,
além de todo o trabalho de montagem,
precisard de muitos cabos e a probabili-
dade de cometer erros é elevada. Entéo
qual serd a solugdo que, para além de di-
minuir o nimero de cabos necessarios e
eliminar a caixa de distribuicdo ainda vai
simplificar a eletrificacdo e manutencéao
do quadro elétrico de comando?

Um conceito de instalacdo centrali-
zado ¢é inimigo da produtividade. Todos

deve ser negligenciada.

0s sinais convergem para o armario de
controlo, sendo necessario recorrer a
grandes réguas de bornes e a equipa-
mentos de protecao e acionamento que
dificultam a detecao e o diagndstico de
falhas.

Voltando aos cabos, com o conceito
centralizado, é comum a utilizagdo de ca-
bos de sensores longos, que por diversas
vezes ultrapassam 20 metros, sendo tam-
bém habitualmente de comprimentos
diferenciados porque é dificil estabelecer
um padrao. Cabos grandes, maiores pro-
blemas, maiores tempos de paragem.

QUALE A ALTERNATIVA?
Descentralizar. E ha varias formas de o
fazer, mas o resultado final serd sempre
menos bornes, menos relés, menos fusi-
veis e cabos mais curtos. Além do mais,
no final, a manutencdo e diagndstico
serdo mais faceis e, consequentemen-
te, 05 tempos de paragem serdo muito
reduzidos.

Com os diversos médulos de cam-
po IP67 da Murrelektronik (Cube67,
Impact67 e MVK) instalados nas proxi-
midades de sensores e atuadores, com
protecao contra curto-circuito integrada,
diagnostico local e remoto e a prova de
vibragcdes, colocar em pratica o conceito
descentralizado € o passo seguro a dar. A
Murrelektronik, sempre muito direciona-
da para as solucées IP67, facilita essa evo-
lucéo de forma surpreendente e acredita
e trabalha para que no futuro néo sejam
necessarios armarios de controlo!

ENTAO NUNCA DEVEMOS
UTILIZAR O CONCEITO
CENTRALIZADO?

O conceito centralizado existe e ndo esta
errado. Devemos ter cuidado ao escolher
a estrutura de rede industrial que melhor
se adequa a aplicacdo. Se a maquina ou
instalacdo é pequena, provavelmente um
conceito centralizado pode ser o mais
indicado e eficiente, mas se a dimensdo
da méaquina ou instalagdo comeca a ser
um pouco maior, entdo sem duvida que
a Opgao certa passa por um conceito
descentralizado.

AINDA ASSIM, TEM DUVIDAS?
Fale connosco e nds ajudamos a especifi-
cara melhor solucdo, sem compromisso! *I
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F.Fonseca apresenta
primeiro robo colaborativo

do mundo com visao integrada
da Techman Robot

O rob6 colaborativo TM5 da Techman Robot possui uma
programacao simples, capacidades de visao inovadoras e integradas,
assim como as mais recentes funcionalidades de seguranca, todas
contribuindo para uma implementacao rapida e numa grande

variedade de aplicacoes.

Com a funcionalidade de identificacdo
baseada em visdo completamente inte-
grada na plataforma do TM5, é assim dis-
ponibilizada uma maneira facil e intuitiva
de obter a calibracao do robo para traba-
Ihar pecas ou ferramentas, para a selecao
de produtos, coédigos de barras 1D ou 2D
e uma série de outras aplicacdes de vi-
s&o, oferecendo uma verdadeira solucdo
IndUstria 4.0.

INTELIGENTE

Sistema de visao integrado

O TM5 estéd equipado com um sistema
de viséo integrado, o qual se integra per-
feitamente no hardware e no software,
enquanto as solucdes tradicionais de
visdo complementares a robodtica sdo
complicadas, demoradas e dispendiosas
de implementar.

Mestres em visao de robos

Muitas fungdes standard para visdo de
robos j& estdo incorporadas no sistema:
correspondéncia de padroes, localizacéo
de objetos, melhoria de imagem, leitura
de codigo de barras, reconhecimento de
cores, entre outras. Todas estas funcées
foram integradas na interface de utiliza-
dor extremamente facil de usar.

5 minutos para implementar uma
tarefa de Pick&Place

Combinando o sistema de visdo inteli-
gente e usando a orientacdo das fungdes,
todos, mesmo aqueles que ndo possuem

experiéncia de programacdo em robdti-
ca, conseguem implementar uma tarefa
de Pick&Place em 5 minutos.

SIMPLES

Interface de utilizador
revolucionario

N&o ha mais cédigo! Pode implementar a
sua tarefa de automacéo com o interface
de utilizador revoluciondrio e simples de
usar, um HMI totalmente gréfico baseado
em diagramas de fluxo. Os utilizadores,
mesmo aqueles sem experiéncia em pro-
gramacao com robds industriais, podem
aprender a usar o robd da TM rapida e
facilmente. Pode programar cada fungao
de visdo integrada na GUI (Grafical User
Interface — interface de utilizador grafica).
Além disso, a tradicional consola com o
pesado cordao umbilical desapareceu. O
interface de utilizador pode ser operado
em PCs, notebooks ou tablets.

Use a sua mao

Outra razéo pela qual o robd TM é mais
simples de programar do que os res-
tantes robos atuais sao as funcbes de
guiamento manual otimizadas com as-

sisténcia por servo. Pode bloquear eixos




Carateristicas
Capacidade: 6 kg/4 kg;
Alcance: 700 mm/900 mm;

- Repetibilidade: +/-0,05 mm;

- Portas I/O: 16 entradas e 16 saidas digitais, 2 entradas
e 1 saida analdgicas;
Interfaces 1/0: 3XCOM, 1xHDMI, 1xEtherCAT, 2xGigE,
TXLAN, 4xUSB2.0, 2xUSB3.0, TXVGA;
Poténcia: Méxima 1300 W;

- Alimentacdo: 100-240 VAC, 50-60 Hz;

- Visdo do robo integrada (Eye in Hand): 1,2 M/5 M
pixéis, camara a cores.

Vantagens
Inteligente, simples, seguro;
Cooperacdo Homem-Maquina;
- Inteligente e flexivel;
- Ultrabaixa manutencao.

Industrias
Eletronica;
Processamento de metal;
- Maquinas;

- Téxtil;

- Comida & Bebida;
Automovel;
Logistica.

especificos para permitir o ajuste em planos definidos e, em
seguida, ajustar as coordenadas com a facil edicdo das mes-
mas dentro do software de programagao.

Facil de implementar

Como o robd TM € tao simples de programar, ele é facil-
mente implantado em diferentes aplicacdes, reduzindo o
tempo até a produgao e economizando no custo total de
automacao.

SEGURO

Limitacao de forca

A TM Robot cumpre com os requisitos de seguranca
ISO-10218-1 e ISO/TS 15066 de colaboragao entre robd e
humanos para robos colaborativos, permitindo que o robd
seja programado com limites de velocidade e forca.

A segurancga é a nossa prioridade

A TM Robot assume, de forma séria, a seguranca em todos
0s aspetos do design e do sistema dos robds, conseguida
através de hardware, software e design operacional.

Design ergonémico
Os robos da TM sao fisicamente projetados de forma a se-
rem seguros para a sua envolvente, as tampas macias e a
auséncia de rebordos afiados fazem todos parte da expe-
riéncia colaborativa. *
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F.Fonseca apresenta robo SCARA
da Mitsubishi Electric

F.Fonseca, S.A.

Tel: +351 234 303 900 - Fax: +351 234 303 910
ffonseca@ffonseca.com - www.ffonseca.com

i /FFonseca.SA Solucoes.de Vanguarda

A série RH-F da Mitsubishi Electric apre-
senta os mais recentes robds, SCARA de
4 eixos, indicados para uma grande varie-
dade de aplicacdes industriais.

Alta velocidade e alta precisdo sé

sao alcancadas com um braco altamen-
te rigido e a mais recente tecnologia de
controlo de servos. Os robos RH-F estdo
preparados para uma ampla gama de
instalacdes de producéo, tanto na indus-
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tria alimentar e produtos farmacéuticos
como nas mais exigentes operacdes de
alta velocidade para aplicacdes de mon-
tagem de alta precisao. As principais ca-
rateristicas que destacam esta série sdo o
seu espaco de trabalho com um alcance
350 a 1000 mm, paralelamente a carga
de trabalho de 3 a 20 kg e a protecao
para ambientes hostis com IP67, como
standard. Os robds SCARA da Mitsubishi
Electric sdo indicados para a aplicacdo na
industria de manipulacao.

robética H produtos e tecNologias
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F.Fonseca apresenta nova marca de robds
colaborativos - Techman Robot

F.Fonseca, S.A.

Tel: +351 234 303 900 - Fax: +351 234 303 910
ffonseca@ffonseca.com - www.ffonseca.com

[Ei /FFonseca.SA Solucoes.deVanguarda

weRaT

TM5

Smart Simple ¢

A Techman Robot e a FFonseca tornam-se parceiros para
explorar o mercado em Portugal e acelerar novas oportuni-
dades em automacao. A FFonseca obteve os direitos para a
representacao em Portugal dos robds colaborativos da Tech-
man Robot, um fabricante de Taiwan que desenvolve e pro-
duz cobots equipados com visdo integrada como standard.
Os cobots sdo relativamente baratos, podem ser utilizados de
forma plug & product, apresentam uma programacao facil de
usar e podem ser usados sem provisdes de seguranca espe-
ciais. Como resultado, os cobots podem trabalhar tanto junto
as pessoas como com as pessoas. Os cobots estdo cada vez
mais integrados em linhas de montagem, no carregamento
de maquinas e outras inumeras aplicacdes.

Os cobots TM5 sdo dos primeiros cobots equipados com
visdo integrada como standard e, como resultado, diferen-
ciam-se neste mercado dos restantes fabricantes. Com esta
funcao “Inteligente’, os cobots Techman sao capazes de re-
conhecer padrées e cores, localizar objetos, ler codigos de
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barras, entre outras tarefas. Isso faz com
que os cobots Techman sejam adequa-
dos para o desempenho de tarefas pre-
cisas dentro de um ambiente de elevada
personalizacdo e baixo volume.

A FFonseca venderd os cobots TM5
para integradores e empresas de auto-
macao em Portugal, e para isso, as insta-
lagcdes de apoio serdo instaladas na sede
da F.Fonseca em Aveiro para o inventario,
demonstracées, formacao (online) e ser-
vico. A Techman Robot possui uma casa
mée forte e investe grande parte do seu
volume de negdcios em 1&D. Desde a
introducdo dos primeiros cobots TM, o
fabricante experimentou uma duplica-
cdo das vendas anuais dessas unidades.
ATechman Robot selecionou a FFonseca
como representante com base num ex-
tenso processo de orientagao e selegao.
Até agora, o portefélio de produtos inclui
dois modelos: 0 TM5-700 que possui um
alcance de 700 mm e pode carregar uma
carga até 6 kg e o mais leve TM5-900, que
pode lidar com uma carga méxima de
4 kg com um alcance de 900 mm.
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F.Fonseca promove

em abril formacao pratica

de Oleo-hidraulica

F.Fonseca, S.A.

Tel: +351 234 303 900 - Fax: +351 234 303 910
ffonseca@ffonseca.com - www.ffonseca.com

Ei /FFonseca.SA Solucoes.deVanguarda

Oleo-hidraulica |

Formagaa pitica com componentes indistriais

13,14e21abr. ,  450€+IVA
o [Sede F Foseca] i inchid]

A FFonseca vai organizar em Aveiro nos
dias 13, 14 e 21 de abril uma nova edigao
da formacéo pratica de Oleo-hidréulica.
Recorrendo a bancadas pedagdgicas
do Centro de Formacdo Técnica da Renault
Cacia, os formandos terdo a oportunidade
de, entre outros, dimensionar cilindros hi-
dréulicos, elaborar circuitos hidraulicos e
identificar e diagnosticar avarias tipo. Esta
acao tem a duracao de 24 horas e destina-
-se a responsaveis e técnicos de manuten-
cdo, operadores de maquinas com aciona-
mento 6leo-hidraulico e técnicos em éreas
complementares (eletricidade, mecanica
e pneumdtica). Para mais informacoes
aceda a www.ffonseca.com/pt/plano-for-
macao ou contacte o Departamento de
Formacdo da FFonseca através do email,
formacao@ffonseca.com.
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FFONSECA

SOLUCOES DE VANGUARDA

Rob0s colaborativos
COM Visdo integrada

CONTROLO

. : . DESIGN
O novo robd colaborativo TM5 da Techman Robot é o tinico no mundo AWARD
a possuir uma camara de visao integrada e a disponibilizar funcionali- 2018

dades de calibracdo e identificacdo baseadas em visao.
Avisdoda TM é que um robd deve ser tdo facil de utilizar como um smart-
phone e deve oferecer uma solucdo real para a Industria 4.0.

™

ROBOT

www.ffonseca.com/techman-robot



