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F.Fonseca apresenta sistema de

localiza¢ao automatica de pecas a granel
- visao 3D - PLB da Sick
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O manuseamento automatico, especialmente quando as pecas sdo transportadas a granel, apresenta
um grande potencial para otimizagGo de processos e redugdo de custos, A selecdo e manuseamento
automatico de pegas ndo € apenas uma tarefa, mas um conjunto de aplicagGes, dependendo das
necessidades especificas do processo e das pecas.

 sisterna de visdo PLB da 5ick esta desenhado para uma localizagdo precisa de pecas orientadas
aleatoriamente em gamelas e caixas. Este sistema permite uma introducdo facilitada de nowvas pecas no
sistema existente num curto periodo de tempo Eragas ao soffware de localizagdo 30 baseado em CAD. A
performance do sistema de visdo FLE da Sick permite elevadas taxas de produgao. O sistema de wisdo
consiste numa camara 30, ferramentas e soffwara para localizacao de pecas para uma facil integracdo e
comunicagdo. A camara 30 do sistema assegura uma gqualidade de imagem superior e proporciona uma
elevada imunidade a luz ambiente. As ferramentas e fungdes de calibragdo amplamente testadas,
comunicacao com o robote PLC tornam a integracdo do sistema na producdo bastante simples. ©
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